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Die f olgenden Angaben sind den votn Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
(S) Rinder-Reinigungs-Vorrichtung 

® Bei einer Vorrichtung zum Roinigon von Rindern, mit ei- 
nem Tragerrahmen mit einer Parallelogramm-Rahmen- 
konstruktion mit einem reziprozierbar schwenkbaren 
Schenkel, an dem zwei zueinander in einem vorgegebe- 
nen Winkel stehende, drehbar gelagerte, von einer Motor- 
einrichtung betriebene und mit Borsten versehene Wal- 
zen befestigt sind, wird dadurch, dass die Parallelo- 
gramm-Rahmenkonstruktion mit mindestens einer Feder 
versehen ist, deren eines Ende an dem Tragerrah men und 
deren anderes Ende an dem Schenkel befestigt ist, und im 
Bereich der Parallelogramm-Rahmenkonstruktion ein 
Kontaktgeber vorgesehen ist, der von einem an dem 
Schenkel befestigten Kontaktelement kontaktierbar ist, 
und eine Zeitgebereinrichtung vorgesehen ist, die die Mo- 
toreinrichtung nach Ablauf einer vorgegebenen Zeitspan- 
■ ne abschaltet, erreicht, dass Rinder unterschiedlicher 
a Grof^e gereinigt werden konnen und eine Aktivierung der 
a Walzen zuverlassig und ohne Zeitverzogerung bei Anna- 
herung eines Rindes an die Walzen erfolgt. 
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Beschrcibung 



Die Erfindung bctriffl cine Vorrichlung zum Reinigcn von 
Rindern, mil einem Tragerrahmen mil einer Parallels 
gramm-Rahmcnkonstruktion mil einem rcziprozierbar 
schwenkbaren Schcnkel, an dem zwei drehbar gelagerte, 
von einer Motoreinrichtung trcibbarc und mit Borsten versc- 
hene Walzen befestigt sind. 

Rinder-Reinigungs-Vorrichtungen der eingangs gen an n- 
tcn Art sind im Stand der Tcchnik bckannt, uni insbesondere 
in Laufstallen gehaltcncn oder im Freilauf lebenden Rindern 
eine Moglichkcit zu schaffen, sieh von in ihrcm Fell angc- 
siedclten Parasilcn und anderer Juckrciz oder Schmerzen 
vcrursachendcr Kleintiere sowie Schmutz und Staub zu bc- 
freien. Die irn Stand der Technik bckannten Vorrichtungen 
wcisen dabei zum Zweck der Aktivierung der jeweiligen, 
mil Borsten versehenen Walzen Aktivierungscinrichtungen 
auf, die in der Regcl als Rcflcktionslicht-Erfassungscinrich- 
tungen oder Lichtschranken ausgebildet sind und eine Akti- 
vierung der Walzen bewirken. nachdem sich ein Rind der 
oder den Walzen genahert hat. Die entsprcchenden Aklivic- 
rungseinrichtungen weisen jedoch den Nach lei 1 auf, dass 
sich ein Tier in ihrem jeweiligen Erfassungsbereich 5 bis 10 
Sekunden aufhalten muss, urn eine Aktivierung zu bewir- 
ken, da die Vorrichlung ohne eine enlsprechende Tragheits- 
schallung zu oft "blind" cingeschallct wiirde. 

Aufgabe der Erfindung ist es deshalb, eine Rinder-Reini- 
gungsvorrichtung zu schaffen, die zur Reinigung von Rin- 
dern unterschiedlicher GroBe geeignet ist und bei der eine 
Aktivierung der Walzen zuverlassig und ohne Zeitverzoge- 
rung bei Annaherung eines Rindes an die Walzen erfolgt. 

Fur eine Vorrichtung der eingangs genanntcn Art wird 
diese Aufgabe dadureh gelost, dass die Parallelogramm- 
Rahmenkonstruktion mit mindcslens einer Feder versehen 
ist, deren eines Ende an dem Tragerrahmen und deren ande- 
res Ende an dem Schenkel befestigt ist, und im Bereich der 
Paralleiogramm-Rahmenkonstruktion ein Kontaktgeber 
vorgegeben ist, der von einem an dem Schcnkel befestigten 
Kontaktelement betatigbar ist, und eine Zeitgebereinrich- 
tung vorgesehen ist, die die Motoreinrichtung nach Ablauf 
einer vorgegebenen Zeitspanne abschaltet. 

Bevorzugte Ausfuhrungsformcn der Erfindung sind Ge- 
genstand der Unteranspriiche. 

Bei der erfindungsgemaBen Rinder-Reinigungs- Vorrich- 
tung wird durch die Merkmalskombination, dass die Paral- 
lelogram m-Rah men konstruktion mit mindestens einer Fe- 
der versehen ist, deren eines Ende an dem Tragerrahmen 
und deren anderes Ende an dem Schenkel befestigt ist, im 
Zusarnmenspiel mit dem Merkmal, dass im Bereich der Par- 
allelogramm-Rahmenkonstruktion ein Kontaktgeber vorge- 
sehen ist, der von einem an dem Schenkel befestigten Kon- 
taktelement kontaktierbar ist, erreicht, dass mindestens eine 
der Walzen der erfindungsgemaBen Vorrichtung, insbeson- 
dere eine vertikal gelagerte Walze der erfindungsgemaBen 
Vorrichtung ohne groBe Muhe eines Rindes anhebbar ist und 
mit einem Anheben den Schenkel der Parallelogramm-Rah- 
menkonstruktion anhebt, an dem die bctreffende Rollc bele- 
stigt ist, wobei durch ein Anheben des Schenkels der Kon- 
taktgeber von dem an dem Schenkel befestigten Kontaktele- 
ment kontaktiert wird, um die die Walzen treibende Motor- 
einrichtung zu aktivieren. Die Zeitgeberschaltung ist dabei 
vorgesehen, um die Motoreinrichtung nach Ablauf einer 
vorgegebenen Zeitspanne automatisch abzuschalten, wobei 
eine Beendigung eines Reinigungsvorganges regelmaBig 
automatisch erst dann erfolgt, wenn das bctrcfTcndc Rind 
den Standbereich unterhalb der vertikalen Walze verlassen 
hat und damit der Kontakt zwischen dem Kontaktgeber und 
dem an dem Schenkel befestigten Kontaktelement untcrbro- 



chen ist. Auf dicse Wcise ist cine sowohl okonomisches wic 
auch cflektives Reinigcn der Rinder sichcrgestelll. 

GemaB einer bevorzugten Ausfuhrungsform sind die 
Walzen der erfindungsgemaBen Vorrichlung in einem Win- 

5 kel von 100° zueinander angeordnet . Eine der Walzen ist da- 
bei vorzugsweise vertikal angeordnet und die andere, im 
wesentlichen horizontal gelagerte Walze ist dadureh nach 
auBen in einem "ollcnen", stunipfen Winkel slchend, um so 
ein "Einsteigen" von Rindern in bzw. unter die erfindungs- 

10 gemaBe Vorrichlung zu crleichtcrn. 

Dariibcr hinaus isl durch dicse MaBnahme sichergestellt, 
insbesondere in Verbindung mil nach auBen konvex ausge- 
bildetcn Walzen, dass nicht nur die vertikalen Ruckenbcrei- 
che eines Rindes, sondem auch die schriig angeordneien 

15 Ruckenbereiche eines Rindes einer effektiven Reinigung 
unterziehbar sind. 

Die Motoreinrichtung der erfindungsgemaBen Rinder- 
Reinigungs- Vorrichtung ist vorzugsweise cin Elcktromotor, 
da dieser besonders wartungsfreundlich ist, leise lauft und 

20 schnell aktivierbar/deaktivierbar ist. 

Die Motoreinrichtung ist dabei vorzugsweise mit einem 
Sensor versehen, der den auf die Walzen bei Reinigen eines 
Rindes einwirkenden Reibungswiderstand miss! und eine 
Steuerschaltung vorgesehen ist, die bei Erreichen eines vor- 

25 gebbaren Reibungswiederstandswertes eine Anderung der 
Drehrichtung der die Walzen treibenden Motoreinrichtung 
bewirkt. Dadureh wird erreichL, dass immer dann, wenn 
Korperteile eines Rindes wie beispiclsweise der Schwanz 
sich in der Vorrichtung verfangen haben, dieses Korperteil 

30 automatisch wieder freigegeben wird. 

Motoreinrichtung der erfindungsgemaBen Vorrichtung ist 
gemaB einer wichtigen Ausfuhrungsform als ein Einphasen- 
Drehstrommotor ausgebildet, wobei der Sensor ein Konden- 
sator ausgebildet ist. Dadureh wird der oben geschilderte Ef- 
lekt der Freigabe eines in der Vorrichtung verfangenen Kor- 
pcrteils eines Rindes auf sehr einfache, robuste und wir- 
kungsvolle Weise erreicht. 

Die Walzen der erfindungsgemaBen Vorrichtung sind vor- 
zugsweise auf Wellen gelagert, die in Richtung auf den Tra- 

40 gerrahmen zu mit Kappen versehen sind, deren seitlichc 
Rander ubcr entsprechende, an dem Tragerrahmen vorgese- 
hene Zylindcrelemente vorstehen, wobei der Abstand zwi- 
schen dem jeweiligen Rad und dem entsprechenden Zylin- 
derelement kleiner als 1 mm bemessen ist. Dadureh ist si- 

45 chergestellt, dass beispielsweise Schwanzhaar eines Rindes 
sich nicht zwischen diesen Bauteilen verfangt. 

Die Parallelogramm-Rahmenkonstruktion der erfin- 
dungsgemaBen Vorrichtung ist vorzugsweise Uber Federein- 
richtungen mil dem Tragerrahmen vcrbunden ist. Dadureh 

50 wird erreicht, dass die Parallelogramm-Rahmenkonstruk- 
tion elastisch gelagert ist, so dass sie zum einen weniger 
leicht durch Rinder beschadigt werden kann und zum ande- 
ren auch die Rinder vor einem unfreiwilligen zu harten auf- 
treffen auf die Parallelogramm-Rahmen konstruktion ge- 

55 schutzt sind. Die Federeinrichtungen sind dabei vorzugs- 
weise als Gummipuffer ausgebildet. 

Die Walzen der erfindungsgemaBen Vorrichtung sind vor- 
zugsweise von einer Stirnradwinkelgetriebceinrichtung ge- 
trieben. Dadureh ist ein besonders effektiver Antrieb der 

60 bei den in einem vorgegebenen Winkel zueinander stehen- 
den Walzen gewahrleistet. Das Stirnradwinkelgetriebe weist 
dabei vorzugsweise einen mindestens zweiseitigen Abtrieb 
auf, um auch einen zweiseitigen Reinigungsbetrieb zu er- 
moglichen. Insbesondere ist dabei auch ein dreiseitiger Ab- 

65 uicb vorgesehen. 

Weist die erfindungsgemaBe Vorrichtung eine Stirnrad- 
winkeigetriebeeinrichtung mit dreiseitigem Abtrieb auf, so 
isl es vorzugsweise vorgesehen, dass zwei der getriebenen 
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Wcllcn dcs Stirnradwinkelgei riches in cineni Winkcl von 
100° zurdrillcn gclricbencn Welle angcordnci sind. Die drci 
getriebenen We 1 1 en sind dabei vor/ugsweise so angeordnct, 
dass sic jeweils gleiehe \ Jtndrehnngsgcschwindigkeilen auf- 
weisen, wobci insbesonciere eine Umdrehungsgeschwindig- 5 
kcit von 60 Umdrehungen/Minulc vorgeschen ist. Die Mo- 
lorcinrichiung ist (iabei vor/ugsweise mil ciner Geschwin- 
digkeit von 1300 bis 1400 Umdrehungen/Minulc betricben. 

Die crfindungsgeniatic wird im folgendcn anhand ciner 
bevorzugten Ausfiihrungsform crlautcrt. die in den Figurcn 10 
dcr Zcichnung dargestelll ist. Darin /.cigen: 

Fig. 1 einc bevor/.uglc Ausfuhrungsform dcr crfindungs- 
gcmaRen Vorrichiung in einer Seilenansichl; 

Fig. 2 die in Fig. 1 dargcstcNte Ausfuhrungsform der er- 
findungsgemalicn Vorrichiung in einer Ansicht von oben; 15 

Fig. 3 eine Stirnradwinkelgelricbccinrichlung der erfin- 
dungsgemaBcn Vorrichiung in einer gcbrochenen Qucr- 
schnitlsansichi. 

Bei der in den Fig. 1 und 2 dargestellien erfindungsgema- 
Bcn Vorrichiung 10 zuin Rcinigen von Rindern, ist cin Tra- 20 
gerrahmen 11 mil cincr Parallelogramm-Rahmcnkonsiruk- 
lion 12, 12' mil cineni rcziprozierbar schwenkbaren Schen- 
kel 13 versehen, an dein zwei zueinandcr in cineni vorgege- 
benen Winkcl stchende, drchbar gclagcrtc, von ciner Motor- 
einrichlung 16 bclricbcrie und mil Burs I en 15, 15' versehene 25 
Walzen 14, 14' befesligt sind, wobei die Parallelogramm- 
Rahnicnkonslruktion 12, 12' mil einer Fcdcr 17 versehen ist, 
deren cines Hndc IT an dem Tragerrahmen 11 und dcrcn an- 
dcrcsEnde 17" an dem Schcnkcl 13 befesligt ist. Im Bereich 
dcr Parallclograrnm-Rahmenkonstruklion 12, 12' ist cin 30 
Kontaklgeber 18 vorgeschen, dcr von cineni an dem Schen- 
kel 13 befestigten Kontaklelemcnt 12 kontakticrbar ist, wo- 
bei eine Zeitgebcreinrichiung vorgeschen ist, die die Molor- 
einrichtung 16 nach Ablauf einer vorgegebenen Zeitspanne 
abschallet. :« 

Die Moloreinrichlung 16 ist mil eincm Sensor versehen, 
dcr den auf die Walzen 14, 14' bei Reinigcn eincs Rindes 
einwirkenden Reibungswidcrsland miss!, wobei cine Steu- 
erschallung vorgeschen ist, die bei Errcichen cines vorgcb- 
baren Reibungswiederstandswertes cine Andcrung der 40 
Drchrichtung der die Walzen 14, 14' treibenden Molorein- 
richlung 16 bcwirkl. 

Die Walzen sind auf Wcllcn gelagert sind, die in Richtung 
auf den Tragerrahmen 11 zu mil Kappcn 19, 19' vcrscben 
sind, deren scillichc Randcr uber cnlsprcchendc, an dem 45 
Tragerrahmen vorgesehene Zylinderclemcnte vorstehen, 
wobei der Abstand zwischen dem jcwciligen Rad und dem 
enisprechenden Zylindcrclcmcnt klcincr als 1 mm bemessen 
ist. 

Die Walzen 14, 14' sind von einer Slirnradwinkclgetricbe- 50 
einrichtung getricben, die cincn zwciscitigen Abrieb auf- 
weisl. 

Bei dcr in Fig. 3 dargestellien Stirnradwinkclgetricbccin- 
richtung sind zwei Abriebswellen 21, 22 jeweils in eincm 
Winkel von 100° stehend zu einer drilten Ablricbswellc 23 55 
angeordnet. Die Wellen 21 und 22 sind dabei uber Zahn- 
kranzc 31 bzw. 32 mil einem Zahnkranz 30 verbunden, der 
an der Anlriebswelle 20 der Stimradwinkelgetriebeeinrich- 
tung befestigt ist. 

Das oben erlauterte Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung 60 
dienl lediglich dem Zweck eincs besseren Verstandnisses 
der durch die Anspriichc vorgegebenen erfindungsgemaBen 
Lehre, die als solche durch das Ausfuhrungsbeispiel nichi 
cingeschrankt ist. 

65 

Palentanspruche 
1. Vorrichtung zuni Rcinigen von Rindern, mil eincm 



Tragerrahmen mil ciner Parallelogramm-Rahmenkon- 
slruklion mit eincm rcziprozierbar schwenkbaren 
Schcnkcl, an dem zwei zueinandcr in einem vorgege- 
benen Winkel slehcndc, drehbar gclagcrtc, von einer 
Moloreinrichlung bclricbcnc und mil Borslcn verse- 
hene Walzen befesligt sind, dadurch gckcnnzcichnct, 
dass die Parallelogramm-Rahmenkonstruklion mil 
mindestens ciner Fedcr versehen ist, dcrcn cines Endc 
an dem Tragerrahmen und dcrcn anderes Endc an dem 
Schcnkcl bcfestigl ist, und im Bereich der Parallclo- 
grannn-Rahnicnkonslruktion ein Konlaklgcber vorge- 
schen is i, der von einem an dem Schenkel befestigten 
Konlaklelement kontakticrbar ist, und cine Zeitgebe- 
reinrichiung vorgeselien isi, die die Mot ore* n nc ht u ng 
nach Ablauf einer vorgegebenen Zeitspanne abschallet. 

2. Vorrichiung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichncl, dass die zwei Walzen in einem Winkel von 
100° zueinandcr angeordnct sind. 

3. Vorrichiung nach einem der vorhergehenden An- 
spriichc, dadurch gckennzcich.net. dass die Molorein- 
richtung cin Elcktromotor ist, 

4. Vorrichtung nach einem dcr vorhergehenden An- 
spriichc, dadurch gekennzeich.net, dass die Molorein- 
richlung miL einem Sensor versehen ist, der den auf die 
Walzen bei Rcinigen eincs Rindes einwirkenden Rei- 
bungswidcrsland missl und eine Steuerschaltung vor- 
geschen ist, die bei Erreichen eines vorgebbaren Rei- 
bungswiederstandswertes eine Anderung der Drehrich- 
lung der die Walzen treibenden Motoreinrichtung be- 
wirkl. 

5. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriichc dadurch gekennzeichnet, dass die Motorein- 
richtung ein Einphasen-Drehstrommotor ist und der 
Sensor ein Kondensator ist. 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriichc, dadurch gekennzeichnet, dass die Walzen auf 
Wellcn gelagert sind, die in Richtung auf den Trager- 
rahmen zu mit Kappen versehen sind, deren seitliche 
Rander uber entsprechende, an dem Tragerrahmen vor- 
gesehene Zylindcrelemente vorstehen, wobei der Ab- 
stand zwischen dem jeweiligen Rad und dem entspre- 
chenden Zylinderelement kleiner als 1 mm bemessen 
ist. 

7. Vorrichiung nach eincm der vorhergehenden An- 
spriichc dadurch gekennzeichnet, dass die Parallelo- 
gramm-Rahmenkonstruktion uber Federeinrichtungen 
mit dem Tragerrahmen verbunden ist. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Federeinrichtungen als GurnmipufTer 
ausgebildct sind. 

9. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriichc dadurch gekennzeichnet, dass die Walzen von 
ciner Stirnradwinkelgetriebeeinrichtung getrieben 
sind. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Stirnradwinkelgetriebe einen minde- 
stens zweiscitigen Abtrieb aufweist. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Stirnradwinkelgetriebe einen drei- 
seitigen Abtrieb aufweist. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass zwei der getriebenen Wellen des Stirn- 
radwinkclgetricbes in einem Winkel von 100° zur drit- 
ten getriebenen Welle angeordnet sind. 

12. Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die drei getriebenen Wellen jeweils glei- 
ehe Umdrehungsgeschwindigkeiten aufweisen. 

12. Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
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zeichnci, dass die drei geiriebencn Wellen jeweils eine 
Unidrehungsgeschwindigkeii von 60 Umdrehungcn/ 
Minute aufweisen. 

13. Vorrichtung nach einem dcr vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzcichnct, dass die Molorcin- 
richlung mil 1300 bis 1400 Umdrchungen/Minute be- 
tricben ist. 
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